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Kawasaki – немного больше чем мотоциклы
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Продажи (2016 год)

€13.3

Billion
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История Kawasaki Robotics

(1969) Первые промышленные роботы в Японии – UNIMATE
(1968) Основание робототехнического подразделения

(1983) Роботы Е-серии

(2013)Роботы для стерильных
помещений

(2012)Медицинские 
роботы

(1997) Начало производства роботов для 
чистых помещений

(1981) Роботы с электроприводом

(2009) Дельта-роботы

(2015) Коллаборативные 
роботы

(2000) Приобретение бизнеса по 
производству покрасочных роботов у 
Кобе Стил

(2010) Роботы для точечной 
сварки с полым запястьем

(1996) Основание KRG

(2013) Основание компании
Medicaroid

Старейший из действующих
производителей промышленных
роботов

4



Промышленные революции
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Промышленный робот

Манипулятор Контроллер

Пульт
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Робототехнические комплексы
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Индустрия 4.0

Киберфизические системы – соединение реальных объектов и 

информационных систем. 
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Вызовы
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Гибкость и мобильность

Робот, который может использоваться при 
коротком производственном цикле.
Робот, который может заменить человека.

• Робот и человек могут 
работать рядом, без 
изменения 
производственной линии.

• Простое конфигурирование 
и обучение, запуск системы 
в короткие сроки.

• Оптимальное соотношение 
цена/качество и низкие 
общие затраты.
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Простота внедрения и эксплуатации
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IoT

K-Commit – удаленная диагностика и поддержка
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Big Data
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Цифровая модель
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Взаимодействие робота с человеком

• Гибридная функция автоматического
и ручного управления

• Функция мульти-контроля

• Функция обучения
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Successor — сборка
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Successor – покраска малых объектов
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Successor – покраска больших объектов

Landmarks indicated on a 

monitor screen

Automatic painting by 

KCONG information

Difficult sections are 

painted by remote 

operation
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Удаленный контроль

Plants in USA

Plants in 
Europe

Plants in Asia
Plants in Japan

Robot + AI

Network/IoT
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Новые области применения – медицина
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Современные тенденции в промышленной 

робототехнике

Простота внедрения и эксплуатации
Коллаборативность

Цифровизация

Снижение стоимости

Доступность для малого и среднего бизнеса
Новые области применения
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Мировой рынок промышленных роботов
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Российский рынок промышленных 

роботов, шт.
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Плотность роботизации
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Плотность роботизации
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Масштаб изменений
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Перспективы российского рынка
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Сдерживающие факторы:

• низкая осведомленность о возможностях

современных промышленных роботов

• отсутствие отечественных технологий

• кадры



Центр промышленной робототехники 

Kawasaki-Политех

28



Шоу-рум

– Демонстрация возможностей 
современных 
промышленных роботов

– Консультации по 
возможностям применения 
роботов
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Лаборатория

– Виртуальное проектирование и моделирование РТК
– Исследования и технико-экономические испытания
– Прототипы РТК и тесты технологий
– Помощь в подготовке ТЗ для передачи интеграторам
– Разработка технологических ноу-хау
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Учебный центр

– Подготовка квалифицированных 
кадров
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Кейс 1: ДиКом
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Кейс 1: ДиКом
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Кейс 1: ДиКом
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Кейс 2: Ленмонтаж
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Кейс 2: Ленмонтаж
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Кейс 2: Ленмонтаж
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СПАСИБО ЗА ВНИМАНИЕ!

Роман Тимофеев

ООО «Робовизард»
заместитель директора

rt@kawasakirobot.ru
 +7 812 856-62-07


